PRISE EN MAIN DU LOGICIEL SRS

(STAUBLI ROBOTICS SUITE)

ROBOTIQUE

Ref : STPM

OBJECTIFS

- Utiliser les fonctionnalités de SRS.

- Modéliser une cellule robotisé¢e simple.

- Programmer des trajectoires.

- Tester, valider et transférer sur l'installation.

CONTENU DE LA FORMATION

+ Les consignes de sécurité.

+ Création d'une cellule & I'aide du modeleur : importer les éléments 3D, les

positionner, les orienter.
+ Navigation dans la vue 3D : o|ép|ocememL et controle du robot.
+ Description de l'interface SRS : VAL3, modeleur, simulation.
« Définir un outil, un point piloté, une charge.
« Définir un repere piece.
+ Les fonctions de programmation :
- Création de trajectoires et de cyc|es
- Programmation des librairies
+ Paramétrages des entrées et des sorties.
« Les fonctions de simulation :

- Test de la trajectoire, détermination de temps de cycle, collision

- Transfert de fichiers vers le robot STAUBLI

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS

« Démonstrations et exercices pratiques + Aucun

sur un robot Staubli TX60 piloté par une MODALITES DE SUIVI

armoire de commande CS8C. _ .
+ Feuille d'émargement

« Un micro-ordinateur par personne
« Certificat de réalisation
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