PROGRAMMATION AVANCEE VAL3 POUR

ROBOT STAUBLI

ROBOTIQUE Ref : STP

OBJECTIFS Nos stagiaires ont noté

- Concevoir un cycle programmé complet du robot pour intégrer une nouvelle cette formation

application robot. 9/10 *
- Réaliser une sauvegarde et un rechargement du programme.

Taux actualisé annuellement

CONTENU DE LA FORMATION PUBLIC CONCERNE

+ Rappels des consignes de sécurité.
« Les différents modes de déplacements.
+ Prise en main du MCP / SP2.
+ Exécution d'un programme en mode manuel.
« Présentation d'une application STAUBLI.
« Définition des variables simples et structurées. LIEU DE FORMATION
+ Création des reperes de travail.
+ Modification et tests de position.
« Instructions de contréle de programme (if,whi|e,for,...). z
« Instructions interface utilisateur. DUREE
+ Contréle des mouvements simp|es et évolués.
+ Programmation et contréle des taches.

« Les librairies. REPART'T'ON

« Instructions liées aux Entrées-Sorties.

« Utilisation du mode DEBUG pour dérouler et modifier une application. DELAIS D'ACCES
. Les procédures de souvegorde et de restauration de |'opp|ico+ion.
+ Programmation en/hors—hgne.

+ Calibration du bras.

TARIFS

ACCESSIBILITE

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS
- Démonstrations et exercices pratiques + Aucun CONTACT
sur ur} robot Staubli TX60 piloté par une MODALITES DE SUIVI
armoire de commande CS8 et CS9. _ .,
) . . « Feuille d'¢émargement
+ Micro-ordinateur pour les exercices de N 2T
« Certificat de réalisation

simulation. ) ) Date de mise & jour : 31/10/2025
« Supports de cours et documents MODALITES D'EVALUATION
techniques remis en formation. - Evaluation formative en début

et en fin de formation.
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