MAINTENANCE ELECTRIQUE D'UN ROBOT

STAUBLI CS9

ROBOTIQUE

Ref : STMES

OBJECTIFS

Dep|ocer le robot axe par axe.
- Exécuter un programme en mode automatique.
- Modifier des points de trajectoires en fonction d'aléas de producfion.
- Identifier les ¢léments constitutifs de I'armoire de commande.
- Interpréter la structure d'un programme VAL3.

CONTENU DE LA FORMATION

+ Les consignes de sécurité.
+ Description des matériels et |ogicie|s.
- Présentation d'une application STAUBLI : organisation des données.
+ Tests des positions du bras : cartésiennes et articulaires.
« Création d'une référence cellule.
« Lecture et explication d'un programme VALS3.
+ La gestion des entrées et des sorties.
. Les procédures de souvegorde et de restauration.
« Utilisation du mode DEBUG.
+ Technologie et fonction des ¢léments constitutifs de la baie CS9.
+ Lecture et interprétation des schémas électriques.
+ |dentification des outils de diagnostic.
. Ano|yse des his’roriques de panne.
+ Mise en situation de diognos’ric et de recherches de pannes.
+ Calibrage apres démontage du poignet, phasing.
« Démontage / remontage

« Présentation de la maintenance niveau 1 du bras.

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS

« Démonstrations et exercices pratiques + Aucun

sur un robot Staubli TX2 / CS9. MODALITES DE SUIVI

+ Supports de cours et documents ) .,
« Feuille d'émargement

« Certificat de réalisation

MODALITES D'EVALUATION
« Evaluation formative en début
et en fin de formation.

Jrecl’miques remis en formation.
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