EXPLOITATION ET PROGRAMMATION DE BASE D'UN

ROBOT SEPRO VISUAL 2/3

ROBOTIQUE

Ref : SEP2

OBJECTIFS

- Adapter la trajectoire de prise et dépose de la piece.

- Utiliser tous les modes de déplacements manuels et les trajectoires enregistrées.

- Modifier les points et tester les modifications.
- Réaliser une souvegorde ainsi qu'un rechorgemen’r de programme.

CONTENU DE LA FORMATION

+ Présentation du matériel robohque
+ Regles de sécurité.
+ Procédures d'initialisation.
+ Déplacements en mode « manuel ».
+ Le préhenseur - installation, vérification.
+ Choix du programme.
+ Retour origine.
« Premier cycle.
« Fin de production.
+ Concepts & principes du déchorgemenf simple.
* Parametres de cycle pour déchargement simple.
+ Logique / structure du cycle.
« Définition & principe de I'EPS.
« Création de cycle avec EPS.
+ Parametres spécifiques.
+ Analyse d'un cycle de production avec EPS.
+ Modifications de parametres.
+ Changer des parameétres en mode « auto ».
+ Ajustements (temporisations, vitesses, trajectoires).
+ Optimisation pour efficacité Pratique : ajuster un cyc|e existant selon un
cahier des chorges (temps, cadence, suivi).
* Lecture et interprétation des messages derreur.
+ Procédures de relance apres défaut.

+ Exercice pratiques.

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS
« Démonstrations et exercices pratiques + Aucun
sur votre robot SEPRO Visual 2 ou 3. MODALITES DE SUIVI

 Supports de cours et documents } .,
« Feuille d'émargement

« Certificat de réalisation

MODALITES D'EVALUATION
« Evaluation formative en début
et en fin de formation.
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