CONDUITE D'UN ROBOT SEPRO VISUAL 2/3

ROBOTIQUE Ref : SEPI

OBJECTIFS

- Utiliser les modes de déplacements manuels.
- |Identifier et expliquer les éléments sur un robot SEPRO. ‘NOUVEAU"
- Renforcer les compétences opérationnelles, de la mise en marche, du cycle de

production.

-
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CONTENU DE LA FORMATION PUBLIC CONCERNE
« Présentation du matériel robotique SEPRO.

+ Concepts des robots cartésiens.

« Sécurité (normes, zones, risques).

+ Procédures d'initialisation.

. mo:pubhonls d;lro|bof en mode manuel. LIEU DE FORMATION

. ode manuel : aéeplacements, axes, tests.

« Installation, vérification, rég|oge.

* Inspection avant usage.

+ Choix du programme. a

« Retour origines. DUREE

+ Lancement du premier cycle.

« Arrét de fin de production. >

- Modification de parametres (vifesse, frajectoire, temporisation, e‘rc.). REPART'T'ON

. Adop’ro’rion du cyc|e selon contraintes de produc’rion.

+ Exercices pratiques. DELAlS D'ACCES

TARIFS

\istal3

ACCESSIBILITE

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS
« Démonstrations et exercices pratiques + Aucun CONTACT
sur votre robot SEPRO Visual 2 ou 3. MODALITES DE SUIVI
 Supports de cours et documents ) .,
‘ . . « Feuille d'¢émargement
Jrechmques remis en formation. " o
+ Certificat de réalisation

MODALITES D'EVALUATION
. Evo|uc|ﬁon formative en début
et en fin de formation.
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