SAFETY STAUBLI CS9

ROBOTIQUE

Ref : SAFCS9

OBJECTIFS

- Exp|iquer les fonctions de <<sc1fe‘ry>> pour mettre en cuvre les parametres de

sécurité selon une analyse de risque.

CONTENU DE LA FORMATION

« Présentation de la spécification collaborative (ISO TS 15066).
+ Description matérielle des robots TX2 et TS2 / CS9.

« Définition des zones collaboratives homme/robot.

* Principe d'une analyse de risque.

+ Fonctions de sécurité disponibles sur le contréleur CS9.

« Exemple de calcul pour définir les distances de sécurité.

. Céb|oge des Entrées/sorties safe.

« Définition des zones Safe.
« Utilisation du logiciel Staubli Robotics Suite.
« Utilisation du logiciel SafePMT.
« Safe calibration.

« Test de freins.

MOYENS PEDAGOGIQUES

« Démonstrations et exercices pratiques
sur un robot Staubli TX2/CS9.

+ Supports de cours et documents
Jrecl’miques remis en formation.

PREREQUIS

« Aucun

MODALITES DE SUIVI
« Feuille d'¢émargement
« Certificat de réalisation

MODALITES D'EVALUATION
. Evo|uoﬁon formative en début
et en fin de formation.
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