EXPLOITATION ET PROGRAMMATION DE BASE

D'UN ROBOT KUKA KRC2 (3 A 5 JOURS)

ROBOTIQUE Ref : KUE2

OBJECTIFS

- Utiliser tous les modes de déplacements manuels et les trajectoires enregistrées.
- Adapter la trajectoire de l'outil pour s'adapter et anticiper les aléas de la /
production. *
- Modifier les points. 912 ]O
- Tester les modifications.

- Réaliser une sauvegarde et un chargement de programme.
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Taux actualisé annuellement

CONTENU DE LA FORMATION PUBLIC CONCERNE

+ Les consignes de sécurité.
+ Description des logiciels et matériels de I'ensemble KRC2.
+ Prise en main du KCP.
+ Les déplacements manuels.
« Création et mesure d'un outil, d'une base.
+ L'organisation des fichiers. LIEU DE FORMATION
« Création et lancement des programmes.
« Les instructions de mouvement.
+ Visualisation des entrées et des sorties. z
+ Les instructions de programmation les |o|us utilisées dans les trajectoires. DUREE
+ La sauvegarde et la restauration des données.

+ La présentation d'une calibration.

REPARTITION

DELAIS D'ACCES

TARIFS

ACCESSIBILITE

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS
+ Démonstrations et exercices pratiques + Aucun CONTACT

sur robot KR16 équipé de la baie de MODALITES DE SUIVI

commande KRC2. _ .
« Feuille d'émargement
+ Supports de cours et documents " o
« Certificat de réalisation

techniques remis en formation. Date de mise & jour : 92/07/2024
MODALITES D'EVALUATION
« Evaluation formative en début
et en fin de formation.

243 route de Beaugé
72000 LE MANS
02.5315.69.30

contact@crtifr www.crti-formation.fr



