EXPLOITATION ET PROGRAMMATION DE BASE D'UN

ROBOT INOVANCE IRCB501 - 3 A 5 JOURS

ROBOTIQUE

Ref : INET

OBJECTIFS

- Utiliser tous les modes de déplacements manuels et les trajectoires enregistrées.

- Adopfer la trajectoire de l'outil dans le cyc|e programme du robot aux
changements liés au robot, aux reperes et aux positions.

- Modifier des points.

- Tester les modifications.

- Réaliser une sauvegarde.

CONTENU DE LA FORMATION

+ Rappel des consignes de sécurité.
« Présentation de |lot robotisé.
« Description du boitier manuel d'apprentissage (Ino Teach Pendant).
+ Les différents modes de déplacements.
« Les référentiels et définition du centre outil.
* La présentation des instructions de mouvements et leurs parametres.
 La conception d'une trajectoire.
+ L'exécution du programme en mode manuel, puis automatique.
* La reprise de points sur frajectoire.
« Essais, tests et validations des modifications.
. Souvegorde de la trajectoire.

+ Les fonctions en ligne de simulation InoRobotLab et RobotDK.

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS

« Démonstrations et exercices « Aucun

pratiques sur robot INOVANCE :

IRCB5O01. MODALITES DE SUIVI

« Feuille d'¢émargement
« Certificat de réalisation

MODALITES D'EVALUATION
. Evo|uoﬁon formative en début
et en fin de formation.

+ Supports de cours et documents
Jrecl’miques remis en formation.
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