PRISE EN MAIN DU LOGICIEL DE SIMULATION

ROBOGUIDE

ROBOTIQUE

Ref : FAPM

OBJECTIFS

- Maiitriser le mode hors ligne / en ligne pour modifier un programme.
- Utiliser les fonctionnalités de ROBOGUIDE.

= |mp|on’rer une cellule robotisée simp|e.

- Programmer et tester des trajectoires sur le logiciel.

CONTENU DE LA FORMATION

+ Les consignes de sécurité.

+ Présentation du logiciel Roboguide : organisation des fenétres.

« Synthese des touches de raccourcis Roboguide.

+ Navigation dans la vue 3D : outils de dép|ocemen+ du robot avec contréle
des trajectoires et positions dans sa zone d'évolution.

« Création d'une cellule : contréle collision, élément obstacle.

« Définir un outil, mettre en place une piece.

+ Les fonctions de programmation : utilisation de I'émulation du

Teach Pendant.

+ Les fonctions de simulation : mise en cuvre d'une application Pick and Place.

+ Test de la frajectoire, détermination des temps de cyc|e.

« Transfert de fichiers vers le robot FANUC.

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS

« Démonstrations et exercices pratiques  + TPE souhaité
sur robot FANUC type LR Mate 200 MODALITES DE SUIV

pi|o‘ré par une armoire de commande Fouille d'é .
R30IA. * reuille démargemen

+ Micro-ordinateur équipé de Roboguide. " Certificat de réalisation

+ Supports de cours et documents MODALITES D'EVALUATION
techniques remis en formation. - Evaluation formative en début

et en fin de formation.
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