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243 route de Beaugé
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PROGRAMMATION D’UNE APPLICATIONPROGRAMMATION D’UNE APPLICATION
DE VISION COGNEX INSIGHT EXPLORERDE VISION COGNEX INSIGHT EXPLORER

Réf : COPRéf : COPVISION INDUSTRIELLEVISION INDUSTRIELLE

CONTENU DE LA FORMATION

LIEU DE FORMATIONLIEU DE FORMATION

PUBLIC CONCERNÉPUBLIC CONCERNÉ

TARIFSTARIFS

DÉLAIS D’ACCÈSDÉLAIS D’ACCÈS

CONTACTCONTACT

ACCESSIBILITÉACCESSIBILITÉ

DURÉEDURÉE

RÉPARTITIONRÉPARTITION

OBJECTIFS

MOYENS PÉDAGOGIQUES
• Démonstrations et exercices 
pratiques sur InSight 5100, 5400 et 
IS2000C.
• Supports de cours et documents 
techniques remis en formation.

- Détailler le choix d’un éclairage adapté à l’utilisation.
- Optimiser le poste de vision en fonction de son utilisation.
- Exploiter les outils de programmation.
- Réaliser la maintenance du système de vision.

INTER : Le Mans
INTRA : Dans votre entreprise, 
possibilité d’utiliser notre 
système de vision.

Régleur - Technicien - 
Responsable de ligne 
(production, maintenance, 
méthode)

INTER : 3 jours - 21 heures
INTRA : Nous consulter

30% théorie - 70% pratique

INTER : 1930 € HT
INTRA : Nous consulter
Financements possibles

INTER : selon planning annuel
INTRA : Nous consulter

Les personnes en situation de 
handicap souhaitant suivre cette 
formation sont invitées à contacter 
notre référent Handicap, Christophe 
DOUGÉ afin d’étudier ensemble les 
possibilités d’accès au 02.41.51.19.39 
ou par mail : c.douge@crti.fr

Date de mise à jour : 25/09/2025

Adapté pour les caméra séries : 5100 / 5100-C / 5110 / 5400-C / 5403 / 
5410 / 5413. 
• Principes d’un programme vision.
• Présentation du logiciel Insight Explorer.
• Sauvegardes et restaurations de programmes.
• Création d’un programme sous tableur et Easybuilder.
• Exploitation des outils de vision :
	 - Présence 
	 - Tâche
	 - Position angle
	 - Dimension
	 - Géométrie
	 - Comptage
	 - Reconnaissance de caractères
	 - Datamatrix
	 - Couleur, bords, contours…
• Recalage de position.
• Exploitation par calcul des résultats.
• Calibration de l’image.
• Interface opérateur simple et Vision view.
• Principe de communication : 
	 - ToR
	 - Ethernet
	 - Robot.
• Les éléments de première maintenance.
• Configuration de la caméra.

PRÉREQUIS
• Aucun

MODALITÉS DE SUIVI
• Feuille d’émargement
• Certificat de réalisation

MODALITÉS D’ÉVALUATION
• Évaluation formative en début 
et en fin de formation.

Nos stagiaires ont noté
cette formation

9/10
Taux actualisé annuellement

contact@crti.fr
Grand Ouest : 02.53.15.69.30
Grand Est : 02.59.29.02.56


