EXPLOITATION ET PROGRAMMATION DE BASE

D’'UN ROBOT COMAU C5G

ROBOTIQUE Ref : COM2

OBJ ECTIFS Nos stagiaires ont noté

cette formation

2 - Connaitre l'architecture matérielle de I'ensemble du systeme robo‘rique.
2 - Interpréter correctement les alarmes et effectuer un déponnoge efficace. 9/]0 *
8] Lo . , .
O - Prévenir les pannes en effectuant de la maintenance préventive.
@ = App|iquer les procédures de restauration et d'entretien du systeme. Taux actualisé annuellement

CONTENU DE LA FORMATION PUBLIC CONCERNE

+ Rappels sur les consignes de sécurité.
+ Présentation de I1lot robotisé :

- Systeme robotique

- Teach Pendant

- Interfaces graphiques

- Procéduresgdepboie LIEU DE FORMATION
« Reférentiel et définition de l'outil :

- Fieldbus et systeme de contréle,

- Cadre de référence tridimensionnel, -
- Systeme local et distant DUREE
- Variables de position
- Méthode de calcul des outils (standard et méthode des 4 points)

- Calcul automatique de I'Uframe REPART'T'ON

- Définition et identification de la chorge utile
+ Introduction au |cmgoge de programmation. DE’LAIS D-ACC‘ES
« Création et vérification de programmes.
+ Contréle de mouvements et détection des collisions.

« Essais, tests, validations et réalisation de sauvegarde.

ACCESSIBILITE

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS
« Démonstrations et exercices pratiques + Aucun CONTACT
sur robot COMAU et baie de commande

MODALITES DE SUIVI

ChG. _ .,
. . L « Feuille d'émargement
* Manipulation sur votre matériel " AN
lusi ' + Certificat de réalisation
exclusivement. ; ) Date de mise & jour : 31/10/2025
+ Supports de cours et documents MODALITES DEVALUATION
techniques remis en formation. - Evaluation formative en début

et en fin de formation.
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