MAINTENANCE ELECTRIQUE ROBOT ABB IRC5

ROBOTIQUE Ref : ABM1

OBJECTIFS

. Nos stagiaires ont noté
- Etre copob|e de maintenir le cyc|e programme du robot opéroﬁonne| et minimiser

) cette formation

les tfemps d'arrét de producﬁon en opp|iquonf :
- La maintenance préventive 9/]0 *
- La maintenance curative suite & un prob|éme dans le cyc|e programmeé ou

une panne matérielle
- Effectuer une souvegorde comp|é+e et un rechorgement

Taux actualisé annuellement

CONTENU DE LA FORMATION PUBLIC CONCERNE

« Sécurité ilot robotisé.
« Présentation du matériel.
+ Description de la baie de commande.
+ Présentation du pupitre manuel de commande :
- Présentation de l'unité informatique LIEU DE FORMATION
- Description et fonctions de la partie puissance
- La carte de sécurité
+ Maintenance sur frajectoire : ono|yse de déco|oge et reprise de points. )
« Entrées-sorties : déclaration et affectation. DUREE
* Les souvegordes et restaurations.
+ Les outils de diagnostic :
- Voyants, fusibles, messages de défauts

- Lectures des schémas électriques REPART'T'ON

+ Les modes de démctrrcuge et les outils |ogicie|54
+ Lecture et compréhension du programme en langage RAPID. DE’LAIS D-ACC‘ES
+ La méthodologie de dépannage.

+ Le préventif et les inspections électriques & réaliser.
« Gestion de la carte SMB.

« Calibration du robot et mise & jour des compteurs. TARIFS

+ Systeme d'information sur I'entretien.

+ Présentation de la programmation hors |igne sur le |ogicie| de simulation

RobotStudio. c
oreree ACCESSIBILITE

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS

« Démonstration et exercices pratiques « Aucun CONTACT

sur robot ABB IRC5 avec porteur .

IRB 140. MODALITES DE SUIVI

« Exercices de simulation sur PC équipé + Feuille d'émargement

de RobotStudio. « Certificat de réalisation

. Suppor‘rs de cours et documents Date de mise & jour : 31/10/2025

‘rechniques remis en formation.

MODALITES D'EVALUATION
« Evaluation formative en début
et en fin de formation.
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