EXPLOITATION ET PROGRAMMATION DE BASE ROBOT

ABB OMNICORE

ROBOTIQUE Ref : ABE3

OBJECTIFS

- Utiliser tous les modes de déplacements manuels et les trajectoires enregistrées.

- Adapter la trajectoire de l'outil pour s‘adapter et anticiper les aléas de la
production. *‘NOUVEAU-

- Modifier des points.
- Tester les modifications.
- Réaliser une souvegorde et un chorgemen‘r de programme.

ABB

CONTENU DE LA FORMATION PUBLIC CONCERNE

+ Rappel des consignes de sécurité.

« Présentation de I1lot robotisé : description du robot, de I'armoire et du
pupitre de programmation.

. Efude des différents modes de morche, en manuel ou en automatique.
« Déplacement manuel du robot en axe/axe, linéaire et réorientation. LIEU DE FORMAT'ON
. Déverroui”oge de la supervision de mouvement.

« Création et utilisation d'un référentiel outil et d'un référentiel objet.
« Principe de base de programmation : architecture et création d'un )
programme, de module, de routine et de données. DU REE
« Exécution du programme, d'une routine seule.

« Création, modification et optimisation de frajectoires et de parametres de
mouvements.

. |n+erpré+o‘rion des instructions de bose, des messages d'information et des REPART'T'ON

signaux sur 'écran.

« Présentation des possibilités de RobotStudio. DELAIS D'ACCES

« Configuration et visualisation des Entrées/Sorties.

. Souvegordes et rechorgemen’rs totaux et por‘rie|s.

TARIFS

ACCESSIBILITE

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS
« Démonstrations et exercices pratiques « Aucun CONTACT

sur robot ABB OMNICORE. .
« Exercices de simulation sur PC équipé MODALITES DE SUIVI

de RobotStudio. « Feuille d'¢émargement
« Supports de cours et documents + Certificat de réalisation

techniques remis en formation. . -
MODALITES D'EVALUATION

« Evaluation formative en début
et en fin de formation.
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