EXPLOITATION ET PROGRAMMATION DE BASE

D'UN ROBOT ABB IRC5 (3 A 5 JOURS)

ROBOTIQUE Ref : ABEIT

OBJECTIFS

Nos stagiaires ont noté

- Utiliser tous les modes de (ljlép|ocemenl‘rs manuels et les trajectoires enregistrées. ceite formatien
- Adapter la trajectoire de l'outil pour sadapter et anticiper les aléas de la
production. 9/]0 *

- Modifier des points.
- Tester les modifications.
- Réaliser une souvegorde et un chorgemen‘r de programme.

Taux actualisé annuellement

CONTENU DE LA FORMATION PUBLIC CONCERNE

+ Rappels des consignes de sécurité.
« Présentation de Ilot robotisé.
+ Description du boitier manuel d'apprentissage (FlexPendant).
+ Les différents modes de déplacements.
+ Les référentiels et la définition de l'outil. LIEU DE FORMATION
+ L'exécution d'une routine en mode manuel puis automatique.
* La reprise de points sur frajectoire.
« Essais, tests et validation des modifications.
. Souvegorde de la frajectoire.

+ Présentation de la programmation hors ligne sur le logiciel de simulation

RobotStudio.
REPARTITION
DELAIS D’ACCES
TARIFS
ACCESSIBILITE

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS

+ Démonstrations et exercices pratiques + Aucun CONTACT

sur robot ABB IRC5 avec porteur IRB 140.

« Exercices de simulation sur PC équipé

MODALITES DE SUIVI

de RobotStudio. « Feuille d'émargement

« Certificat de réalisation
* Supports de cours et documents Date de mise & jour : 31/10/2025
techniques remis en formation. MODALITES D)EVALUATION

. Evo|uoﬁon formative en début
et en fin de formation.

243 route de Beaugé
72000 LE MANS
02.5315.69.30

contact@crtifr www.crti-formation.fr



