CONDUITE ROBOT ABB OMNICORE

ROBOTIQUE Réf : ABC3

OBJECTIFS

aa - Utiliser tous les modes de déplacements manuels et les trajectoires
!: enregllsltrees. | ) B N . ) ‘NOUVEAU- (
~& - |dentifier et expliquer le rble des éléments d'un il6t robotisé.

- Etre capable d'intervenir sur une installation pour débloquer le robot et
relancer la production.

CONTENU DE LA FORMATION PUBLIC CONCERNE
+ Description de la vue d'ensemble : robot, armoire, pupitre.
» Déplacement manuel du robot en axe/axe, linéaire et réorientation.
« Utilisation d'un référentiel outil, objet et de la fonction d’alignement.
« Exécution et reprise de cycle :
- Exécution du programme LIEU DE FORMATION
- Modification du pourcentage et de la vitesse
- Reprise aprés un arrét
- Exécution d’une routine seule )
*Interventions sur trajectoire : DUREE
- Création de routine
- Ajout d’instruction de mouvement

- Sauvegarde

REPARTITION
DELAIS D'ACCES
TARIFS
ACCESSIBILITE
MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS
« Pratique sur robot ABB « Aucun CONTACT
OMNICORE.

MODALITES DE SUIVI
* Feuille d’émargement
* Certificat de réalisation

MODALITES D’EVALUATION
 Evaluation formative en début
et en fin de formation.

* Supports de cours et documents
techniques remis en formation.
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